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@ Mocanlsme de commande pour dlsjoncteur electrique a basse tension. 

(g) L'invention est relative a un mecanisme da commando 
pour un disjoncteur a declencheur magnetothermique. 

La m&canisme comporte un levier support (50) isolant du 
bras de contact (12) at un levier de daclenchement (48) porta s 
par una piatine (40) montee a basculement limit© sur un pivot 
(42). La liaison mecanique entre ia genouillere (28) at !a bras da 
contact (12) comprend una butee d'accrochage (38) agencde 
sur la piatine (40) at formee par una encoche (82) cooperant 
avec un gradin (74) du levier de daclenchement (48) pour 
repousser f'extremite (37) de la biellette (26) vers une position 
effaces de desenciiquetage, das que la levier da declenche- 
ment est actionne vers la position declenchee. Le levier support 
(50) est equipe d un bras (106) de blocage ayant una rampe 
(104) cooperant avec un cliquet (102) de la manette (22) pour 
former un dispositif de fermeture brusque (100) des contacts 
(14, 16). 
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Description 

MECANISME DE COM MAN DE POUR DISJONCTEUR ELECTRIQUE A BASSE TENSION 



L'invention est relative a un mecanisme de 
command e d'un dlsjoncteur electrique ayant une 
paire de contacts separables, loges dans un boitier 5 
isolant moule, et comprenant : 
-une mannette de manoeuvre manuelle montee a 
basculement sur un axe entre une position 0 
d'ouverture et une position F de fermeture, 

- une bieilette de transmission accouplee a la 10 
manette pour former une genouillere, 

- un ressort de rappel de la manette vers la position 
0 d'ouverture, 

- une platine montee a rotation sur un pivot, et ayant 

une butee d'accrochage cooperant par encliquetage 15 
avec I'extremlte libre de la bieilette, de maniere a 
constituer une liaison mecanique entre !a manette et 
la platine, 

- un levier de declenchement pour provoquer la 
rupture de ladite liaison mecanique par d&senclique- 20 
tage de la bieilette et de la butee, suite a un defaut 
entratnant le declenchement automatique du meca- 
nisme, independamment de ia manette, 

- et un systems elastique assurant la pression de 
contact en position de fermeture des contacts et le 25 
deplacement de la platine vers ia position d'ouver- 
ture apres declenchement. 

Un mecanisme du genre mentionne autorise une 
commande manuelle par plvotement de la manette 
de manoeuvre et une commande automatique par 30 
declenchement pilote au moyen d'un declencheur 
thermique et/ou electromagn6tique entralnant en 
cas de surcharge la brisure de la chatne cinematique 
entre la manette et le bras de contact. Les organes 
mecaniques d'actionnement du mecanisme sont 35 
montes sur des articulations formees generalement 
par des aiguilles logees Indlviduellement dans des 
pafiers manages, soit dans le boitier isolant, soit 
dans une paire de platines fixes de support. Le 
montage d'un tel mecanisme est complique et 40 
necessite un positionnement precis des organes 
d'actionnement qui rallonge le temps de montage du 
disjoncteur. L'effort de desencliquetage exerce par 
le levier de declenchement pour briser ia liaison 
mecanique est relativement important et augments 45 
le temps de declenchement. 

L'objet de la presente invention consiste a realiser 
un mecanisme de commande de construction 
simple et fiable, adapte d'une part a une automatisa- 
tion du montage, et d'autre part a une diminution du 50 
temps de declenchement d'un dlsjoncteur minia- 
ture. 

Le mecanisme de commande seion l'invention est 
caracterise en ce que le contact mobile est porte par 
un bras de contact en materiau conducteur, solida- 55 
rise a un levier support isolant articule sur le pivot de 
'a platine, et que le levier de declenchement est 
monte a pivotement sur un axe fixe a la platine, 
laquelle comporte de plus des moyens d'entratne- 
ment bidirectionnel du levier support entre les 60 
positions d'ouverture et de fermeture, i'ensemble 
etant agence pour assurer en position de fermeture 
un mouvement relatif de pivotement de faible 



amplitude entre la platine et le levier support, grdce a 
un premier ressort de pression de contact apparte- 
nant audit systeme elastique. 

L'axe d'articulation du levier de declenchement et 
le pivot viennent directement de moulage avec ia 
platine, ce qui evite i'utiiisation d'aiguilles speciaJes. 

Le mecanisme est avantageusement dote d'un 
dispositif auxiiiaire de fermeture brusque des 
contacts, grace a un bras de blocage agenc6 sur le 
levier support isolant du bras de contact. Le bras de 
blocage coopere avec un cliquet monte a pivote- 
ment sur l'axe de la manette. 

La butee d'accrochage de la platine est formee 
par une encoche presentant une rampe de degage- 
ment destinee a repousser i'extremite de la bieilette 
vers une position effacee de desencliquetage, 
lorsque le levier de declenchement se trouve en 
position declenchee. Le syteme elastique comporte 
un ressort, agence pour exercer sur la platine un 
couple engendrant Taction de deverrouillage de ia 
rampe sur ta bieilette pour rompre la liaison 
mecanique. L'effort de declenchement issu du 
declencheur est minime et doit simplement vaincre 
l'effort antagoniste du ressort de rappel du levier de 
declenchement. 

Le levier de declenchement est equipe avantageu- 
sement d'un gradin de maintien de I'extremite de la 
bieilette contre la butee d'accrochage tors de 
fetablissement de la liaison mecanique. 

La presence de la platine constltue a la fois un 
organe cinematique de transmission de la bieilette 
accouplee a la manette, et un organe de support 
combine du bras de contact et du levier de 
declenchement. 

Le levier support et le levier de declenchement 
s'etendent parallelement Tun a I'autre avec un 
decalage transversal par rapport au plan vertical 
passant par la platine. Le premier bras du levier de 
declenchement fait saiiiie du levier support isolant 
en direction du declencheur electromagnetique, 
lorsque le disjoncteur se trouve en position de 
fermeture, I'ensemble etant agence pour que le 
percuteur du declencheur electromagnetique en- 
trains successivement le levier de declenchement 
vers la position declenchee, et le levier support vers 
la position de separation des contacts, lorsque le 
courant du pdle depasse le seuil de declenchement 
dudit declencheur electromagnetique. 

La separation longitudinaie du pivot de la platine 
et de l'axe de pivotement du levier de declenche- 
ment, et le decalage transversal entre le levier 
support et le levier de declenchement. autorisent 
une commande de declenchement du pole voisin. 
des le debut de ia course de declenchement du 
percuteur. Un defaut sur une phase entrain e de ce 
fait un declenchement simuitane des pdles accoles 
d'un disjoncteur muitipolaire. 

Le mecanisme de commande peut comporter un 
indicateur mecanique de la position des contacts. 
Ledit indicateur comprend des reperes de position- 
nement agences sur le chant superieur de la platine. 
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se deplacant en regard de la paroi interne de la face 
avant du bottier, iaquelle comporte une fen§tre de 
visualisation des reperes. 

D'autres a vantages et caracteristiques ressorti- 
ront plus ctairement de ia description qui va suivre 
de ptusieurs modes de realisation de ['invention, 
donnes a titre d'exemples non limitatifs et repre- 
sents aux dessins annexes dans lesquels 

- La figure 1 est une vue en elevation du 
mecanisme de commande selon I'invention, le 
disjoncteur etant represents en position de 
fermeture, 

- les figures 2 a 4 montrent des vues de profil 
et en coupe selon ies lignes ii-li. Ill-Ill, IV-IV, de 
ta figure 1; 

- la figure 5 est une vue identique de ia figure 
1, en cours de declenchement du mecanisme, 
la manette etant maintenue en position F de 
fermeture, 

- la figure 6 est une vue identique de la figure 
1 , en position d'ouverture du disjoncteur, 

- les figures 7 a 9 represented une variante 
de realisation du mecanisme selon la figure 1 
avec fermeture brusque des contacts, le meca- 
nisme etant represents respectivement en 
position d'ouverture, en cours de fermeture et 
en position de fermeture complete. 

En reference aux figures 1 a 6, le mecanisme 10 de 
commande d'un disjoncteur miniature actionne un 
bras de contact 12 mobile dont Tune des extremites 
porte une piece de contact 14 cooperant avec un 
contact fixe 16. Le mecanisme 10 est loge a 
I'interieur d'un boTtier 18 isoiant, au-dessus de la 
chambre d'extinction d'arc (non representee). Une 
ouverture 20 est menagee dans (a face avant 21 du 
bottier 18 pour le passage d'une manette 22 
basculante de commande manuelie, ladite manette 
etant montee a pivotement limite sur un axe fixe 24 
entre une position de fermeture (fig. 1 ) dans iaquelle 
les contacts 14, 16, sont fermes. et une position 
d'ouverture (figure 6) correspondant a la s6paration 
des contacts 14, 16. La manette 22 presente une 
extension interne, accouplee a une biellette de 
transmission 26 pour constituer un dispositif a 
genouillere 28 dont I 'articulation 30 se trouve 
excentree par rapport a I 'axe fixe 24 de la manette 
22. La portion de I' extension situee entre I'axe 24 et 
I'articulation 30 forme I'autre biellette 32 de la 
genouillere 28. La biellette de transmission 26 
comprend un etrier en U, notamment en fil metalll- 
que d'acier. La manette 22 est sollicitee vers la 
position d'ouverture par un ressort de rappel 34, 
notamment du type spirale entile sur I'axe 24 et dont 
Tune 35 des extremites prend appui sur un bossage 
36 du bottler 18. 

Le contact fixe 16 est porte par un conducteur 17 
fixe a la carcasse du declencheur electromagnetique 
66. 

A l*oppos6 de I'articulation 30, 1'extremite libre 37 
de la biellette de transmission 26 coopere par 
enciiquetage avec une butee d'accrochage 38 
agencee sur une platine 40. Cette derniere est 
montee a basculement sur un pivot 42 cylindrique, 
positionne transversalement dans des paliers 44 
alignes. menages dans (es faces opposees du 



bottier 18. La platine 40 comporte un axe 46 excentre 
par rapport au pivot 42, et le levier de declenche- 
ment 48 est monte a pivotement Iimit6 sur I'axe 46 
entre une position armee et une position declen- 
5 chee. 

Le bras de contact 12 en materiau conducteur, 
notamment en cuivre, est fixe a un levier support 50 
en materiau isoiant, articule sur le pivot 42 de la 
platine 40 a ('oppose du levier de declenchement 48. 

W La platine 40 est equipe d'un taquet 52 d'entraine- 
ment du levier support 50 entre les positions 
d'ouverture et de fermeture du bras de contact 12. 
La fixation du bras de contact 12 au levier support 50 
isoiant peut s'effectuer par soudage aux ultrasons. 

15 Un ressort 54 de pression de contact, du type a 
torsion, entoure coaxiaJement le pivot 42 en prenant 
appui sur un bossage 55 du levier support 50, et un 
ergot 56 de ia platine 40. Un ressort 58 accumulates 
d'energie, du type a compression est agence entre 

20 une butee 60 fixe du bottier 18 et la platine 40 
basculante, et sollicite cette derniere vers la position 
d'ouverture, lors du declenchement du mecanisme 
10. La presence du ressort 54 permet un mouvement 
reiatif de faibie amplitude entre la platine 40 et le 

25 levier support 50. 

Le levier de declenchement 48 pivotant sur I'axe 
46 comporte un bras de levier 62 inferteur pouvant 
etre actionne, soit par le percuteur 64 d'un declen- 
cheur electromagnetique 66, soit par un tiroir 68 de 

30 deverrouillage cooperant avec la bilame 70 du 
declencheur thermique. Le tiroir 68 est guide en 
translation au moyen d'un couloir de guidage 71 
conforme dans le bortier 18. Le bras de levier 72 
superieur du levier de declenchement 48 est equipe 

35 d'un gradin 74 cooperant avec Pextremite libre 37 de 
ia biellette de transmission 26. Un ressort de rappel 
76 du type a spirale est enfile autour de i'axe 46 et 
sollicite le levier de declenchement 48 vers la 
position armee. 

40 Dans cette position armee (figure 1), Pextremite 
37 de la biellette 26 repose sur la face d'appui du 
gradin 74 et est maintenue par le bras de levier 72 
superieur contre la butee 38 d'accrochage, de 
maniere a former une liaison mecanique entre la 

45 manette 22 et la platine 40. Cette liaison peut etre 
interrrompue au cours du declenchement par de- 
sencliquetage de la biellette de transmission 26 avec 
la butee 38 d'accrochage intervenant lors du 
pivotement de levier de declenchement 48 dans le 

50 sens trigonometrique (voir figure 5). 

La butee d'accrochage 38 de la platine 40 est 
formee par une encoche 82 presentant une rampe 
de degagement de Pextremite 37 de la biellette 26 
vers une position deverrouiilee lors du pivotement 

55 du levier de declenchement 48 vers la position 
declenchee. La force du ressort 58 d'ouverture du 
mecanisme est superieure a celle du ressort 34 de 
rappel de la manette 22. 
Le percuteur 64 du declencheur electromagnetl- 

60 que 66 comporte un poussotr 65 de deverrouillage 
en materiau Isoiant, ayant une extremite emmanchee 
a force dans un alesage 86 central du noyau mobile 
88, et une extremite opposee, dotee d'un embout 90 
cylindrique s'etendant dans la zone mediane du 

65 bottier 18. L' embout 90 se trouve en regard du levier 
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de declenchement 48 et du levier support 50, ces 
derniers etant decaies transversaiement Tun de 
1'autre, de maniere a etra entralnes successivement 
par I'embout 90, lors da I'attraction magnetique du 
noyau mobile 88 du declencheur electromagnetique 
66. En position armee (figure 1), on remarque que ie 
bras de levier 62 inf erieur fait saillie du levier support 
50 en direction du declencheur 66. Lors du declen- 
chement suite a un court-circuit, la propulsion de 
I'embout 90 du percuteur 64 provoque dans une 
premiere phase le pivotement dans le sens trigono- 
metrique du levier de declenchement 48 vers la 
position declenchee, suivi dans une deuxieme phase 
de I'entraTnement du levier support 50 du bras de 
contact 12 vers la position d'ouverture des contacts 
16. 14. 

La position de la butee 38 d'accrochage sur la 
piatine 40 est situee a I'oppose de la zone 
d'intervention du declencheur sur le bras de levier 62 
par rapport a un plan transversal passant par ie pivot 
42 et I'axe 46. La partie active du bras de levier 62 
inferieur, dispos6 en regard de I'embout 90 est 
legerement convexe pour que r effort de declenche- 
ment exerce par le percuteur 64 reste sensiblement 
constant lors du pivotement du levier de declenche- 
ment 48 autour de I'axe 46. 

Le fonctionnement du mecanisme 10 de com- 
mande du disjoncteur est le suivant : 

COMMANDE MANUELLE 

Au cours d'une manoeuvre manuelle du meca- 
nisme 10 du disjoncteur, la chalne cinematique de 
liaison de la manette 22 au bras de contact 12 , n'est 
jamais interrompue grace a i'enciiquetage perma- 
nent de la biellette 26 dans la butee d'accrochage 38 
de la piatine 40. Le deplacement de la manette 22 est 
transmis au bras de contact 12 par I'intermediaire de 
la biellette 26, de la piatine 40 et du levier support 50 
isolant. La fermeture manuelle est commandee par 
pivotement de la manette 22 dans le sens des 
aiguilles d'une montre vers la position F representee 
sur la figure 1. La position F de la manette 22 est 
stable grace au depassement du point mort de la 
genouillere 28, la force de rappel du ressort 34 
s'exercant sur la manette 22 etant insuffisante pour 
vaincre I'effort de verrouillage de la genouillere 28. 
L'ouverture manuelle du disjoncteur results d'un 
deplacement en sens inverse de la manette 22 vers 
la position O (figure 6) provoquant ie brisage de la 
genouillere 28, et le pivotement dans le sens inverse 
des aiguilles d'une montre de la piatine 40 et du 
levier support 50 autour du pivot 42. 

DECLENCHEMENT AUTOMATIQUE 

A la suite d'un courant de surcharge ou de 
court-circuit, le declenchement du disjoncteur est 
provoque par la bilame 70 du declencheur thermique 
ou par Ie percuteur 64 du declencheur electroma- 
gnetique 66 faisant pivoter le levier de declenche- 
rnont 48 dans le sens trigonometrique de la position 
armee (figure 1) vers la position deverrouillee (figure 
5). Le bras de levier 72 superieur s'ecarte de 
I'extremite 37 de la biellette 26 et provoque la 
disparition de I'effort de verrouillage. Le couple 
exerce par le ressort 58 dans le sens d'ouverture 



soliicite un leger pivotement de la piatine 40 dans le 
sens trigonometrique, de maniere a repousser 
I'extremite de la biellette 26 vers le bas, apres 
effacement du gradin 74 du levier de declenchement 
5 48. Au cours de cette premiere phase de declenche- 
ment s'operent (e desencliquetage de la biellette 26 
avec la butee 38 d'accrochage de la piatine 40, et 
{'interruption de la liaison mecanique entre ia 
manette 22 et le bras de contact 12. Le detente du 

10 ressort 58 accumulates provoque ensuite le libre 
pivotement du bras de contact 12 et de la piatine 40 
vers ia position d'ouverture representee a la figure 6. 
Au cours de cette seconde phase de declenche- 
ment, Taction du ressort 34 de rappel de la manette 

15 22 brise la genouillere 28 en ramenant la manette 22 
vers la position O d'ouverture. Le rearmement 
automatique du mecanisme 10 s'effectue dans cette 
position par encliquetage de rextremite 37 de la 
biellette 26 avec la butee 38 d'accrochage de la 

20 piatine 40. Le gradin 74 du bras de levier 72 verrouille 
la biellette 26, de maniere a retablir la liason 
mecanique entre la manette 22 et le levier support 50 
du bras de contact 12. Le mecanisme 10 est alors 
pret a une nouveile fermeture par entrainement 

25 manual de ia manette 22 de la position O (figure 6) 
vers la position F (figure 1). 

Le chant superieur de la piatine 40 peut etre 
equips de reperes indicateurs des positions d'ou- 
verture ou de fermeture du bras de contact 12. Les 

30 reperes sont visibles de I'exterieur par une fen§tre 
(non representee) menagee dans la face avant 21, et 
constituent un indicateur mecanique permettant une 
visualisation indirecte de ia separation des contacts 
14, 16, par I'intermedaire de la piatine 40 bascuiante. 

35 Cette visualisation est f iabie etant donne que le bras 
de contact 12 est solidaire du ievier support 50 
entrain^ par la piatine 40. 

II convient de noter que la piatine 40 serf a la fois 
d'organe de transmission pour la biellette 26 et 

40 d'organe de support combine du bras de contact 12 
et du levier de declenchement 48. Le pivot 42 et I'axe 
46 viennent directement de moulage avec la piatine 
40, ce qui evite ('utilisation d'aiguilles metalliques 
speciales. La piatine 40 est realisee par moulage 

45 d'un mat6riau metailique ou plastique. Un systeme 
de butees fixes limite la course d'ouverture du 
mecansime 10. 

Le pivot 42 constitue un axe commun de pivote- 
ment de la piatine 40 et du levier support 50, de 

50 maniere a obtenir un encombrement reduit du 
mecanisme 10. La separation longitudinale du pivot 
42 de la piatine 40 et de I'axe 46 de pivotement du 
levier de declenchement 48, combinee avec le 
decalage transversal entre le ievier support 50 et le 

55 bras de ievier 62 inferieur, autorise une commande 
de dSclenchement du pole voisin des le debut de Ia 
course de declenchement du levier 48. La transmis- 
sion de I'ordre de declenchement muitipoiaire 
s'opere grace a un ergot d 'entrainement (non 

60 represent^), solidarise au levier de declenchement 
48 au niveau de I'axe 46. Un defaut sur une phase 
entraine un declenchement simuitane des pdles 
accoles d'un disjoncteur muitipoiaire. Le mecanisme 
10 est en fait compose de deux sous-ensembles 

65 distincts pouvant etre premontes a I'exterieur du 
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bottler 18 et mis en place automatiquement tors du 
montage du disjoncteur. 

Le premier sous-ensemble comprend la platine 40 
sur laquelle s effectue le montage du levier support 
50 isolant entile sur le pivot 42, et du levier de 
declenchement 48 articuie sur Taxe 46. Le bras de 
contact 12 est relie au bilame 70 par une tresse 94 
conductrice. Le premier ressort 54 de pression de 
contact entourant le pivot 42 prend appui sur le 
bosage 55 du levier support 50 et Tergot 56 de la 
platine 40. Le deuxieme ressort 76 de rappel du 
levier de declenchement 48 est ensuite mis en place 
autour de Taxe 46. L'installation du'premier sous-en- 
semble s'opere par simple positionnement du pivot 
42 dans un palier 44 du boitier 18, suivi de ('insertion 
du ressort 58 de compression. 

Le deuxieme sous-ensemble comporte la manette 
22, son ressort de rappel 34 et la biellette 26 de 
transmission. Le ressort 34 de torsion est integre 
dans ia manette 22, et le brin 35 est pris en charge 
par le bossage 36 du boitier 18 lors de ia mise en 
place du deuxieme sous-ensemble. L'extremite 37 
libre de la biellette 26 est ensuite positionee dans 
I'encoche 82 de la butee d'accrochage 38 pour 
realiser la iiaison mecanique entre !a manette 22 et le 
bras de contact 12. 

Dans la variants du dispositif des figures 7 a 9, les 
memes numeros de reperes seront utilises pour 
designer des pieces identiques a ceiles du disjonc- 
teur seion les figures 1 a 6. Le mecanisme 10 de 
commande du disjoncteur est equipe d'un dispositif 
auxiliaire de fermeture brusque, designs par le 
repere gen6ral 100, et comprenant un cllquet 102 de 
retenue cooperant avec une rampe 104 s'etendant le 
long d'un bras 106 de biocage temporaire du levier 
support 50 isolant. Le cliquet 102 monte a pivote- 
ment sur Taxe 24 de la manette 22, est associd a un 
ressort 108 de rappel qui sollicite le cliquet 102 dans 
le sens trigonometrique contre une butee 110 de la 
manette 22. Le bras 106 de biocage est agence 
entre la biellette 26 de transmission et le declen- 
cheur electromagnetique 66. Le fonctionnement du 
dispositif auxiliaire de fermeture brusque 100 est le 
suivant : 

- la fermeture du disjoncteur s'effectue par un 
basculement de la manette 22 de la gauche (figure 7) 
vers ia droite (figure 9). Au debut de la course de 
fermeture, la chains cinematique de liaison de la 
manette 22 a la platine 40 entralne ie bras de contact 
12 vers le contact fixe 16. Le cliquet 102 tourne avec 
la manette 22 dans ie sens des aiguilles d'une 
montre, et se rapproche du bras 106 de biocage du 
levier support 50, lequel tourne en sens inverse. 
L'engagement du cliquet 102 avec la rampe 104 du 
bras 106 de biocage stoppe la rotation du levier 
support 50, et maintient la piece de contact 14 du 
bras de contact 12 a une distance d predeterminee 
du contact fixe 16 (figure 8). La platine 40 reste alors 
immobile, mais l'extremite du ctiquet 102 peut 
neanmoins glisser ie long de la rampe 104, en 
autorisant le mouvement poursuivi de fermeture de 
ia manette 22. li en resulte une accumulation 
d'energie dans le ressort de rappel 34 de la manette 
22 jusqu'a la fin du mouvement de glissement du 
cliquet 102 sur la rampe 104 (figure 8). Le deface- 



ment final de la manette 22 vers ia position de la 
figure 9 provoque le deverrouillage de la platine 40 
apres liberation du bras 106 par le cliquet 102, suivi 
de la fermeture brusque du bras de contact 12 sous 

5 Taction de la chatne cinematique. La detente du 
ressort 34 accelere le franchissement de point mort 
de !a genouillere 28. La Vitesse de fermeture du 
contact mobile 14 est ainsi independante de la force 
d'actionnement de la manette 22. 

10 L'ouverture manuelle du disjonctuer s'opere par 
un mouvement de basculement inverse de la 
manette 22 (passage de la figure 9 a la figure 7). 
Sous Taction de son ressort de rappel 108, le cliquet 
102 s'efface et reste en position inactive, de maniere 

15 a ne pas entraver le libre pivotement de la platine 40 
et du levier support 50 dans le sens trigonometrique 
jusqu'a la position d'ouverture (figure 7). 
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Revendlcattons 

1 . Mecanisme de commande d'un disjoncteur 
electrique, ayant une paire de contacts separa- 
25 bles (16, 14), loges dans un boitier (18) Isolant 

moule, et comprenant : 

- une manette (22) de manoeuvre manuelle 
montee a basculement sur un axe (24) entre 
une position O d'ouverture, et une position F de 

30 fermeture, 

- une biellette (26) de transmission accouplee a 
la manette (22) pour former une genouillere 
(28), 

- un ressort (34) de rappel de la manette (22) 
35 vers la position O d'ouverture, 

- une platine (40) montee a rotation sur un pivot 
(42), et ayant une butee (38) d'accrochage 
cooperant par encliquetage avec l'extremite 
libre (37) de la biellette (26), de maniere a 

40 constituer une liaison mecanique entre la 

manette (22) et la platine (40), 

- un levier de declenchement (48) pour provo- 
quer la rupture de iadtte liaison mecanique par 
desencliquetage de la biellette (26) et de la 

45 butee (38), suite a un defaut entralnant le 

declenchement automatique du mecanisme 
(10), independamment de la manette (22), 

■ - et un systeme elastique assurant la pression 

de contact en position de fermeture des 

50 contacts (14, 16), et le deplacement de la 

platine (40) vers la position d'ouverture apres 
declenchement, caracterise en ce que le 
contact mobile (14) est porte par un bras de 
contact (12) en materiau conducteur, solidarise 

55 a un levier support (50) isolant articuie sur le 

pivot (42) de la platine (40), et que le levier de 
declenchement (48) est monte a pivotement sur 
un axe (46) fixe a la platine (40), laquelle 
comporte de plus des moyens d'entralnement 

60 (52) bidirectionnel du levier support (50) entre 

les positions d'ouverture et de fermeture, 
Tensembie etant agence pour assurer en 
position de fermeture un mouvement relatif de 
pivotement de faible amplitude entre ia platine 

65 (40) et le levier support (50) grace a un premier 
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ressort (54) da pression de contact apparte- 
nant audit systems elastique. 

2. Mecanisme de commande d'un disjoncteur 
selon la revendication 1, caracterise en ce que 

le levier support (50) isolant est dote d'un bras 5 
(106) de blocage, susceptible de cooperer avec 
un cliquet (102) soiidaire de la manette (22). de 
maniere a former un dispositif de fermeture 
brusque (100) des contacts (14, 16). 

3. Mecanisme de commande d'un disjoncteur w 
selon la revendication 2, caracterise en ce que 

le cliquet (102) est monte a pivotement sur I'axe 
(24) de la manette (22), et est associe a un 
ressort de rappel (108) autorisant le retrait du 
cliquet (102) vers une position inactive sous 15 
Taction du bras (106) du levier support (50), de 
maniere a ne pas entraver le deplacement en 
rotation de la platine (40) dans le sens de 
Pouverture du disjonctuer. 

4. Mecanisme de commande d'un disjoncteur 20 
selon la revendiction 2 ou 3, caracterise en ce 

que le bras (106) de blocage du levier support 
(50) comporte une rampe (104) cooperant a 
giissement avec le cliquet (102) dans le sens de 
la fermeture, ladite rampe etant agencee pour 25 
stopper temporairement le mouvement de 
rotation du levier support (50) et de fa platine 
(40) en maintenanf la piece au contact (14) du 
bras de contact (12) a une distance predetermi- 
nee d du contact fixe (16) f et pour autoriser 30 
simultanement le deplacement poursuivi de la 
manette (22) vers la position de fermeture, 
reffacement du cliquet (102) s'effectuant en fin 
de course de fermeture de ma manette (22) 
entrainant le deblocage de la platine (40) et la 35 
fermeture brusque des contacts (14, 16). 

5. Mecanisme de commande selon I'une des 
revendications 1 a 4, dans lequel le levier de 
d6clenchement (48) comporte un premier bras 

de levier (62) pouvant etre actionn6 par le 40 
declencheur (66, 70, 68) vers une position 
declenchee, et un deuxieme bras de levier (72) 
susceptible respectivement de verrouiller en 
position armee I'extremlte (37) de la bieilette 
(26) , contre la butee (38) d'accrochage et de 45 
deverrouiller ladite extremite (37) en position 
declenchee pour rompre la liaison mecanique 
entre la genouillere (28) et le bras de contact 
(12), caracterise en ce que ia butee (38) 
d'accrochage est formee par une encoche (82) 50 
de la platine (40) presentant une rampe de 
degagement destinee a repousser I'extremite 
(37) de la bieilette (26) vers une position effacee 
de desenciiquetage, lorsque le levier de declen- 
chement (48) se trouve en position declenchee. 55 

6. Mecanisme de commande seion la reven- 
dication 5, comprenant un declencheur magne- 
tothermique forme par un declencheur thermi- 
que a bilame et un declencheur electromagnetl- 

que a percuteur, caracterise en ce que le levier 60 
support (50) et le levier de declenchement (48) 
s'etendent parallelement Tun a I'autre avec un 
decalage transversal par rapport au plan vertical 
passant par la platine (40). et que ie premier 
bras (62) du levier de declenchement (48) fait 65 
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saiilie du levier support (50) isolant en direction 
du declencheur electromagnetique (66), lors- 
que le disjoncteur se trouve en position de 
fermeture, I'ensemble etant agence pour que le 
percuteur (64) du declencheur electromagneti- 
que (66) entralne successivement le levier de 
declenchement (48) vers la position declen- 
chee, et le levier support (50) vers la position de 
separation des contacts (14, 16), lorsque le 
courant du pole depasse ie seuil de declen- 
chemnt dudit declencheur electromagnetique 
(66). 

7. Mecanisme de commande selon la reven- 
dication 6, caracterise en ce que la partie active 
du premier bras (62) du levier de declenche- 
ment (48), disposee en regard du percuteur, est 
legerement convexe pour que Teffort de de- 
clenchement exerce par le declencheur elec- 
tromagnetique reste senslblement constant 
lors du pivotment du levier de declenchement 
vers la position declenchee. 

8. Mecanisme de commande selon Tune des 
revendications 5 a 7, caracterise en ce que le 
systeme elastique comporte un deuxiem e 
ressort (58) accumulates d'energie, destine a 
exercer sur la platine (40) un couple tendant a 
rompre ladite liaison mecanique en position 
declenchee du levier de declenchement (48), et 
a provoquer le pivotement de la platine (40) vers 
la position d'ouverture du disjoncteur, et que le 
deuxieme bras (72) du levier de declenchement 
(48) et equipe d'un gradin (74) de maintien de 
I'extremite (37) de la bieilette (26) contre la 
butee d'accrochage (38) lors de I'etablissement 
de ladite liaison mecanique, un ressort de 
rappel (76) sollicitant le levier de declenche- 
ment (48) vers la position armee. 

9. Mecanisme de commande seion i'une des 
revendications 1 a 8, caracterise en ce que ie 
mecanisme (10) est compose de deux sous-en- 
sembles pouvant Stre premont6s a i'exterieur 
de bottler (18), le premier sous-ensemble 
comprenant la platine (40) sur laquelle sont 
montes le levier support (50) du bras de contact 
(12) et le levier de declenchement (48), le 
deuxieme sous-ensemble comportant la ma- 
nette (22) associe a la bieilette (26) de transmis- 
sion. 

10. Mecanisme de commande selon Tune des 
revendications 1 a 9, comportant un indicateur 
mecanique de la position des contacts (14, 16), 
caracterise en ce que ledit indicateur comprend 
des reperes de positionnement agences sur te 
chant superteur de la platine (40), se deplacant 
en regard de la paroi interne de la face avant 
(21) du bottler (18), laquelle comporte une 
fenetre de visualisation des reperes. 
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